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Die folgenden Angaben slnd den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

Priifungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
(§) Wellengelenk 

(57) Die Erfindung betrifft ein Wellengelenk zum winkel- 
wegllchen Verbinden zweier Wellen miteinander, mit an 
den Wellenenden angeordneten Flanschen mit jeweils 
drei axial abragenden Mitnahmezapfen, die mit einem 
sechseckigen, elastisch verformbaren Gelenkring verbun- 
den sind. Der Gelenkring seinerseits ist mehrteilig durch 
eineh Kranz von kettengliedartigen Mithahmeschlingen 
gebildet, die auf Steckhulsen in den Eckpunkten des Ge- 
lenkringes verschwenkbar sind. Um eine Entlastung der 
Mitnahmeschlingen zu bewirken, ist erfindungsgemafc im 
Inneren einer jeden Mitnahmeschlinge zusatzlich noch je 
ein geradliniger Druckstab angebracht, der mit seinen 
Stirnseiten sich unter Last kraftubertragend an die Steck- 
hulsen anlegt. Die wirksame Lange der Druckstabe - allei- 
ne oder einschliefclich Gleitschuhen - ist so bemessen, 
■ da£ sie den Lichtraum zwischen zwei benachbarten 
t Steckhulsen nur mit Spiel ausfullen, wobei das Spiel wie- 
• derum so grofc ist, daft die Druckstabe sich erst nach 
Uberschreiten einer gewissen Grundlast kraftubertra- 
gend anlegen, d. h. wenn die Mitnahmeschlingen lastbe- 
dingt bis zu einem bestimmten Mate elastisch gedehnt 
sind. Die Druckstabe sind vorzugsweise aus langfaserver- 
starktem Kunststoff gebildet und konnen mit ihren Enden 
unmittelbar an den Steckhulsen anliegen; sie sind dann 
entsprechend formangepafct. Alternativ sind sie gradlinig 
und rechtwinklig auf definierte Lange beschnitten und tra- 
gen aufgesteckte Gleitschuhe aus einem gleitfahigen 
Werkstoff, die gemeinsam die ... 
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Beschreibung 

Die Erfindung geht aus von einem Wellengelenk nach 
dem Oberbegriff von Anspruch 1, wie es beispielsweise aus 
der DE 43 04 274 CI als bekannt hervorgeht. 5 

Derartige Wellengelenke werden beim Einsatz in Fahr- 
zeugen nicht nur mechanisch sehr stark durch durch Dreh- 
nioment spitzen und durch spannungsiiberhohende Gelenk- 
bewegungen belastet, sondem es tritt durch Warmeleitung 
and durch Warmeabstrahlung in der Nahe befindlicher, z. T. 10 
sehr heiBer Teile auch eine thermische Belastung des Wel- 
lengelenkes auf. Durch die Bauteilerwarmung wird bei 
Kunststoffteilen die Belastbarkeit der eingesetzten Werk- 
stoffe herabgesetzt, so daB auch die thermische Belastung 
der Wellengelenke fur deren mechanische Belastbarkeit re- 15 
levant ist. 

Viele bekannte Wellengelenke, wie sie.insbesondere fur 
Leichtbaukonstruktionen von Gelenk wellen vorgesehen 
sind, weisen an den Enden der beiden sdurch das Gelenk ver- 
bundenen Wellen jeweils Fiansche mit drei in Richtung zum 20 
Wellengelenk hin axial abragenden Mitnahrnezapfen auf, 
wobei die insgesamt sechs, gegenseitig auf Liicke angeord- 
nete Mitnahrnezapfen gleichmaBig am Umfang eines ge- 
meinsamen Teilkreises angeordnet sind. Die Mitnahrnezap- 
fen sind durch einen fiexiblen, sechseckigen, in den Eck- 25 
punkten mit Steckhulsen versehenen Gelenkring unterein- 
ander drehstarr verbunden. Der Gelenkring ist zwischen den 
Steckhulsen in sich axial elastische verformbar, so daB die 
beiden uber den Gelenkring verbundenen Fiansche - be- 
grenzte - Winkelbewegungen in jeder beliebigen Richtung, 30 
auch wahrend der Drehung ausfuhren konnen. Durch diese 
Winkelbeweguhg wird der Gelenkring axial gewellt, wo- 
durch im Rahmen der Elastizitat entsprechend des 
Hook'schen Gesetzes Biegespannungen entstehen, die sich 
den drehmomentbedingten Betriebsbearispruchungen uber- 35 
lagern. Durch diese Uberlagerung von Beanspruchungen 
kann die Werkstoff-Festigkeit erreicht werden. DerngemaB 
konnen aus Griinden der Dauerfestigkeit der Wellengelenke 
nur beschrankte Beugewinkel zugelassen werden. 

Die Anzahl von drei Mitnahrnezapfen je Flansch, also 40 
insgesamt sechs Mitnahrnezapfen im Wellengelenk ist nicht 
zwingend erforderlich. Es sind auch nur zwei Zapfen je 
Flansch, also insgesamt vier Mitnahrnezapfen denkbar, wo- 
bei jedoeh aufgrund der Verteilung der Umfangsbelastung 
auf diese geringe Zahl von Mitnahmeelementen diese star- 45 
ker beansprucht sind als bei einer hdheren Anzahl von Mit- 
nehmern. Auch vier oder mehr Zapfen je Hansen, also ins- 
gesamt acht oder mehr Mitnahrnezapfen im Wellengelenk 
sind moglich, wobei mit zunehmender Anzahl von Mitnah- 
rnezapfen der erforderliche Gelenkdurchmesser groBer und/ 50 
oder der tolerierbare Beugewinkel kleiner wird. Deshalb ist 
als am haufigsten anzutreffender KompromiB zwischen Ein- 
zelteilbelastung einerseits und GelenkgroBe andererseits die 
angesprochene Anzahl von dreibzw. sechs Mitnahrnezapfen 
anzutreffen. 55 

Die DE41 40 311 Al zeigt einen sechseckigen Gelenk- 
ring aus Faserverbundmaterial in Form einer Ringscheibe, 
bei dem in den verstarkten Eckbereichen axiale Steckhulsen 
eingelassen sind. Die geradlinigen Bereiche zwischen zwei 
benachbarten Ecken sind durch einen relativ diinnen, in der 60 
Ebene der Ringscheibe sich erstreckenden Steg aus mehre- 
ren zusammenhangenden Lagen von ausgehartetem Faser- 
verbundmaterial gebildet. Dieser Steg ist in Radialrichtung 
relativ breit. BeimBeugen des Wellengelenkes werden diese 
Stege nicht nur gebogen sondern auch verdrillt. Zwar lassen 65 
sich die diinnen Stege bei relativ geringen Biegespannungen 
elastisch verbiegen, jedoch treten wegen der von einer Rota- 
tionssymmetrie stark abweichenden Form der Stege beim 
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Verdrillen derselben vor allem an ihrem inneren und auBe- 
ren Rand hohe Spannungen auf. 

Die eingangs genannte DE 43 04 274 CI zeigt einen 
Sechseckigen Gelenkring, bei dem die in den Eckbereichen 
angeordneten Steckhulsen paarweise jeweils durch in sich 
endlose, ovale Mitnahmeschlingen miteinander verbunden 
sind, die um zwei benachbarte Steckhulsen aufienseitig her- 
umgeschlungen sind. Und zwar sind abwechselnd breite, 
mittig liegende Mitnahmeschlingen und ein Paar randseitig 
liegende schmalere Mitnahmeschlingen im Gelenkring an- 
geordnet. Die breite Mitnahmeschlinge ist etwa dreimal so 
breit wie ihre radiale Wandstarke miBt; die beiden schmalen 
Mitnahmeschlingen sind gemeinsam etwa ebenso breit wie 
die mittig liegende Mitnahmeschlinge. Die Mitnahme- 
schlingen sind auf den S teckhulsen radial verschwenkbar, so 
daB der Gelenkring als Einzelteil in seiner Form gelenkig 
veranderbar ist. Zum Zusammenhalten aller Teile des Ge- 
lenkringes und zur Verhinderung von Schmutzzutritt sind 
die Teile des Gelenkringes in eine gummielastische Masse 
geringer Harte eingebettet und vollstandig umschlossen. 
Aufgrund der in Relation zur axial gemessenen Breite der 
Mitnahmeschlingen relativ geringen radialen Wandstarke 
bieten sie gute Voraussetzungen fur eine Aufnahme des Um- 
fangszuges bei geringen Spannungsuberhohungen in den 
Kriimmungen der Mitnahmeschlingen. Ailerdings werden 
beim Beugen dieses Wellengelenkes die Mitnahmeschlin- 
gen in Axialrichtung verkantet oder gekippt und auBerdem 
verdrillt, wobei an unterschiedlichen Stellen der Mitnahme- 
schlingen starke Spannungsuberhohungen auftreten. Beim 
Verkanten kommt es zu einer einseitigen Kantenauflage der 
Schhngenkrurnmung auf der Steckhulse und dementspre- 
chend dort zu einer Spannungskonzentration. Beim Verdril- 
len der relativ breiten Mitnahmeschlingen treten - ahnlich 
wie bei den Stegen der zuvor geschilderten Gelenkscheibe 
nach der DE41 40 311 Al - an den Randern Spannungs- 
uberhohungen wenn auch auf geringerem Niveau als dort 
auf. Es treten also im Betrieb selbst bei maBiger Drehmo- 
mentbelastung zumindest bei spiirbaren Abwinklungen des 
Wellengelenkes lokal hohe Spannungen in den Mitnahme- 
schlingen auf, die die dauerhaft tolerierbare Nennbelastung 
des Wellengelenkes herabsetzeri. 

Aufgabe der Erfindung ist es, das gattungsgemaB zugrun- 
degelegte Wellengelenk dahingehend zu verbessern, daB ho- 
here, dauerhaft zulassige Drehmomentbelastungen und/oder 
Beugewinkel zugelassen werden konnen. 

Diese Aufgabe wird - ausgehend von dem gattungsge- 
maB zugrundegelegten Wellengelenk - erfindungsgemaB 
durch die kennzeichnenden Merkmale von Anspruch 1 ge- 
lost. Aufgrund der Druckstabe im Inneren der Mitnahme- 
schlingen tragen in jeder Beanspruchungsrichtung insge- 
samt doppelt soviele Kraftubertragungselemente wie Mit- 
nahmeschlingen fur jeweils eine Drehrichtung vorgesehen 
sind oder - anders ausgedriickt - es tragen ebenso viele 
Kraftubertragungselemente wie Mitnahrnezapfen im Gelenk 
enthalten sind. Und zwar tragt in jeder Beanspruchungsrich- 
tung nach wie vor jede zweite Mitnahmeschlinge, zusatzlich 
tragen aber noch die dazwischen liegenden, in den unbela- 
steten Mitnahmeschlingen angeordneten Druckstabe. Auf- 
grund einer Verdoppelung der Kraftubertragungselemente 
kann gegenubef dem Stand der Technik eine deutlich hohere 
Nennlast des Wellengelenkes dauerhaft zugelassen werden. 

ZweckmaBige Ausgestaltungen der Erfindung konnen 
den Unteranspriichen entnommen werden; im ubrigen ist die 
Erfindung anhand eines in der Zeichnung dargestellten Aus- 
fuhrungsbeispieles nachfolgend noch erlautert; dabei zei- 
gen: 

Fig. 1 eine seitliche Schnitt-Ansicht durch bzw. auf ein 
Wellengelenk, 
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Fig. 2 eine vergroBerte Einzeldarstellung der Einzelheit II 
aus Fig. 1 , 

Fig. 3 eine axiale Ansicht auf den WeUenflansch der in 
Fig. 1 links dargestellten Welle gemaB einem Schnitt ent- 
lang der Linie m-IH, 

Fig. 4 eine nochmals vergroBerte Einzeldarstellung einer 
Mitnahmeschlinge des Wellengelenkes nach Fig. 1 in 
axialer Ansicht im Einbauzustand einschlieBlich eingefiig- 
tem Druckstab, 

Fig. 5 eine Einzeldarstellung eines Drucks tabes aus Fig. 4 
gemaB dortiger Schnittlinie V-V, 

Fig. 6 eine vergroBerte EinzeldarsteUung ahnlich der Dar- 
stellung gemaB Fig. 2, jedoch von einem modifizierten Wel- 
lengelenk mit kugelflachenformigem Umfangswulst auf der 
Steckhiilse, 

Fig. 7 eine vergroBerte, perspektivische Einzeldarstellung 
eines Gleitelementes mit integriertem Gleitschuh fur einen 
Druckstab aus dem Wellengelenk nach Fig. 6, 

Fig. 8 eine Modification des Gleitelementes nach Fig. 7, 
wobei das Gleitelement fur die Mitnahmeschlinge und der 
Gleitschuh fur den Druckstab baulich voneinander getrennt 
sind und 

Fig. 9 eine ahnliche Schnittdarstellung wie Fig. 4, jedoch 
von dem Wellengelenk nach Fig. 6 in axialer Ansicht im 
Einbauzustand einschlieBlich eingefugtem Druckstab. 

Es sei zunachst auf die Gemeinsamkeit der beiden Aus- 
fiihrungsbeispiele nach den Fig. 1 bis 5 zum einen bzw. den 
Fig. 6 bis 9 zum anderen eingegangen. Beide Ausfuhrungs- 
beispiele bauen auf der Darstellung nach Fig. 1 auf. Darin 
ist ein Wellengelenk 1 gezeigt, mit dem zwei Wellen 2 dreh- 
steif aber innerhalb gewisser Grenzen axial und/oder win- 
kelweglichen miteinander verbunden werden kdnnen. An 
den Enden der beiden durch das Gelenk verbundenen Wel- 
len ist jeweils ein Hansen 3 angeordnet, von denen jeder 
beim dargestellten Ausfuhrungsbeispiel jeweils drei in 
Richtung zum Wellengelenk hin axial abragende Mitnahme- 
zapfen 4 tragt, wobei die insgesamt sechs Mitnahmezapfen, 
. die wechselseitig auf Liicke angeordnet sind, gleichmaBig 
am Umfang eines gemeinsamen Teilkreises 5 angeordnet 
sind. Die Flansche 3 sind - wie Fig. 3 deutlicher zeigt - in 
dem zwischen den Mitnahmezapfen liegenden Umfangsbe- 
reichen ausgespart, also im Prinzip sternformig ausgebildet. 
Aufgrund dieser Sternform der gegenuberliegenden Flan- 
sche mit gegenseitig auf Liicke angeordneten Armen kon- 
nen diese bei Winkelbewegungen ineinander eintauchen, 
wodurch eine groBere Winkelbeweglichkeit des Wellenge- 
lenkes gegeben ist. Die Mitnahmezapfen 4 an den Enden der 
Flanscharme sind wechselweise durch einen flexiblen, re- 
gelmaBig polygonartigen, vorzugsweise sechseckigen Ge- 
lenkring 6 untereinander drehstarr verbunden, der in den 
Eckpunkten mit Steckhiilsen 7, T versehen ist. Die zwischen 
den Steckhiilsen liegenden Schenkel des Gelenkringes sind 
in sich axial elastisch verformbar und verdrillbar. Der Ge- 
Lenkring seinerseits ist mehrteilig ausgebildet und durch ei- 
nen Kranz mehrerer, jeweils zwei ben achb arte Steckhiilsen 
7 und 7 bzw. 7' und T urnschlingender, in sich endloser, ova- 
ler Mitnahrneschlingen 8, 10, 10' nach Art einzelner Ketten- 
glieder zusammengesetzt, die auf den Steckhiilsen jeweils 
radial verschwenkbar sind, so daB der Gelenkring 6 in seiner 
Form geienkig veranderbar ist. Allerdings werden durch die 
axiale Verbiegung und Verdrillung der einzelnen Mitnahrne- 
schlingen diese zu den drehmomentbedingten Zugbelastun- 
gen zusatzlich durch axiales Verkanten und durch Verdrillen 
belastet, wodurch die vom Wellengelenke tolerierbare Ge- 
samtbelastung entsprechend niedriger angesetzt werden 
muB. 

Urn das Wellengelenk wahrend der Rotation ohne weite- 
res relativ stark abwinkeln zu konnen, sind bei den darge- 



stellten Ausfuhrungsbeispielen die Mitnahrneschlingen 8, 
10 axial schwenkbar auf den Steckhiilsen 7, T gelagert. Zu 
diesem Zweck sind die ovalen Mitnahrneschlingen mittelbar 
oder unmittelbar auf den Mitnahmezapfen 4 aufgrund eines 

5 Paares von im Meridianschnitt runden Beruhrungsflachen 
an der Steckhiilse bzw. an der Mitnahmeschlinge gelagert. 
Bei dem in den Fig. 1 bis 5 dargestellten Ausfuhrungsbei- 
spiel ist auf der AuBenseite der Steckhiilsen jeweils eine im 
Querschnitt kreisbogenforrnig gestaltete Umfangsrille 11 

10 angebracht, in die innenseitig verrundete Mitnahrneschlin- 
gen 8 eingreifen. Dadurch sind die Mitnahrneschlingen 8 in 
der jeweils zugehorigen Umfangsrille 11 unter axialer Gleit- 
bewegung des Schlingenquerschnittes axial verschwenkbar. 
Beim Ausfuhrungsbeispiel nach den Fig. 6 bis 9 ist ein Um- 

15 fangs wuist 17 in Kugelform 23 auf der Steckhiilse T vorge- 
sehen, auf dem die im Querschnitt flach gestalteten Mitnah- 
rneschlingen 10, 10' uber ein innenseitig hohlkugelfbrmiges 
(24) Gleitelement 19 bzw. 20 mittelbar gelagert sind. 

Sowohl die Mitnahrneschlingen 8, 10 als auch die noch 

20 naher zu beschreibenden Druckstabe 15, 15' sind zweckma- 
Bigerweise aus langfaser-verstarktem Kunststoff gebildet, 
wobei die Langfasem alle parallel zueinander und zum Ver- 
lauf des tragenden Querschnittes iiegen und unterbre- 
chungsfrei durchlaufen. Die MitnahmeschUngen 8, 10, 10' 

25 und die Druckstabe 15, 15' fuhren wahrend des Rotierens 
des Weliengeienkes in abgewinkeltem Zustand bei jeder 
Umdrehung eine vollstandige Pendelbewegung in axialer 
Richtung aus, wobei die kreisbogenforrnig konturierten 
Kontaktflachen axial aufeinander gleiten. Um bei dieser 

30 Gleitbewegung einen VerschleiB moglichst zu vermeiden, 
sind in den Faserwerkstoff und/oder den Matrix- Kunststoff 
der Mitnahrneschlingen 8, 10 und der Druckstabe 15 Parti- 
kel eines Festschmierstoffes eingemischt. 

Nicht nur die Mitnahrneschlingen 8 bzw. 10, 10' und die 

35 Druckstabe 15, 15' unterliegen einer tribologischen Bean- 
spruchung, sonder auch die Steckhiilsen 7, 7'. Um auch bei 
ihnen einen VerschleiB zu minimieren, werden sie aus einem 
reibungsarmen und verschleiBbestandigen Werkstoff, vor- 
zugsweise aus einer Kerarnik hergestellt. Dabei kann es von 

40 Vorteil sein, wenn in den Keramikwerkstoff der Steckhulse 
Partikel eines Festschmierstoffes eingemischt sind. 

Um die Mitnahrneschlingen im Hinblick auf eine stoBar- 
tige Belastung zu optimieren, 1st es gemaB der strichpunk- 
tierten Darstellung in Fig. 9 zweckmaBig, die Flachseiten 

45 14' des Ovals der Mitnahmeschlinge 10' gekrurnmt auszu- 
bilden. Dadurch konnen sich die gekrummten Flachseiten 
bei stoBartiger Zugbelastung der Mitnahmeschlinge ela- 
stisch in Richtung geradlinig strecken und zeitlich die Span- 
nungsspitze abbauen. An sich ware es auch denkbar, die 

50 Flachseiten ins innere des Ovals hinein zu wolben, was 
diese Wirkung ebenfalls hervorbrachte. Aus Griinden einer 
besseren Herstellbarkeit der Mitnahrneschlingen aus einem 
endlos-faserverstarktem Kunststoff im Wege der Wickel- 
technik ist es jedoch zweckmaBiger, wenn die gekrummten 

55 Flachseiten 14 ? des Ovals nach aufien konvex gekriimmt 
sind. Selbstverstandlich ist die ovale Formgebung ohne wei- 
teres auch beim Ausfuhrungsbeispiel nach den Fig. 1 bis 5 
realisierbar. 

Obwohl insgesamt sechs Mitnahrneschlingen 8 in dem 
60 Wellengelenk angebracht sind, tragt in jeder Drehrichtung 
jeweils nur die halbe Anzahl von Mitnahrneschlingen zur 
Drehmomentubertragung bei. Um eine Entlastung der Mit- 
nahrneschlingen zu bewirken, ist erfindungsgemaB im Inne- 
ren einer jeden Mitnahmeschlinge 8 bzw. 10, 10' zusatzlich 
65 noch je ein geradliniger Druckstab 15 bzw. 15' angebracht. 
Beim Ausfuhrungsbeispiel nach den Fig. 1 bis 5 greift der 
Druckstab 15 mit seinen Stirnseiten ebenfalls in die Um- 
fangsrille 11 der Steckhiilsen 7 kraftubertragend ein. Zu die- 
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sem Zweck ist der Druckstab 15 an seinen beiden Stimseiten 
mit einer Sattelflache versehen, die sowohl bezuglich des 
Querschnittes als auch bezuglich des Umfangsverlaufes der 
Umfangsrille der Steckhulsen angepaBt ist. Der Druckstab 
greift mit seinen beiden Enden in die Umfangsrille 11 je ei- 5 
tier angrenzenden Steckhulse 7 ein. Dadurch sind die Druck- 
stabe in Axialrichtung unmittelbar formschlussig auf den 
Steckhulsen gegen Wegrutschen gesichert. Bei Drehmo- 
mentbelastung des Wellengelenkes in einer bestimmten 
Drehrichtung nehmen jede zweite Mitnahmeschlinge und 10 
die drei im Inneren der unbelasteten Mitnahmeschlingen an- 
geordneten Druckstabe 15 an der Drehmomentubertragung 
toil. Durch diese Verteilung der Last auf eine doppelt so 
hohe Anzahl von Kraftubertragungselementen wie im Stand 
der Technik komrnt es zu einer deutlichen Entlastung der 15 
Kraftubertragungseternente irri Wellengelenk. 

Unter normalen Lastbedingungen des Wellengelenkes 
sind die drei Mitnahmeschlingen einer Drehrichtung ohne 
weiteres alleine in der Lage, das auftretende Drehmoment 
zu Ubertragen, so daB im Normalfall die Druckstabe nicht 20 
belastet zu werden brauchen. Es ist aus Griinden einer stati- 
schen Unbestimmtheit im iibrigen nicht moglich, ein Dreh- 
moment auf sechs Kraftubertragungselemente eines Kreises 
gleichmaBig zu verteilen, sondern nur auf drei Elemente. Es 
ist deshalb zweckmaBig, die Lange L der Druckstabe 15 so 25 
zu bemessen, daB sie den Lichtraum zwischen zwei benach- 
barten Steckhulsen 7 nur mit Spiel 16 (Fig. 4) ausfullen. Da- 
durch komrnen die Druckstabe erst nach einer belastungsbe- 
dingten elastischen Langung der Mitnahmeschlingen zum 
Tragen und nehmen erst dann ebenfalls Last auf. DemgemaB 30 
ist das Spiel 16 der Druckstabe zwischen zwei benachbarten 
Steckhulsen so groB bemessen, wie die lastbedingte Lan- 
gung der Mitnahmeschlingen unter einer zwar sehr hohen 
aber auf Dauer tolerierbaren Zugbeanspruchung. Erst wenn 
die Drehmomentbelastung zu einer hoheren Zugbeanspru- 35 
chung der Mitnahmeschlingen fiihren und diese noch mehr 
dehnen wurde, legen sich auch die Stirnenden der Druck- 
stabe kraftubertragend in den Grund der Umfangsrillen 11 
der Steckhulsen an. Die mit konvexen Flachseiten 14' ausge- 
bildeten elastische Mitnahmeschlinge 10' dehnt sich natiir- 40 
lich unter Last mehr als die mit geradlinigen Flachseiten, so 
daB das Spiel bei den elastischen Mitnahmeschlingen 10' 
groBer gestaltet werden miiBte, als bei denen mit geradlini- 
gen Flachseiten. 

Nachfolgend sei noch auf das andere Ausfiihrungsbei- 45 
spiel nach den Fig. 6 bis 9 eingegangen, bei dem eine im 
Querschnitt - von innen gesehen - konkav gestaltete kreis- 
bogenfdrrnige Kontaktflache 24 an einem Gleitelement 19 
bzw. 20 vorgesehen ist, wogegen auf der Steckhulse T ein 
konvexer Umfangswulst 17 angebracht ist. Bei dem Aus- 50 
fiihrungsbeispiel nach den Fig. 6 bis 9 ist die Mitnahme- 
schlinge mittelbar unter Zwischenschaltung von Gleitele- 
menten 19 bzw. 20 auf der Steckhulse gelagert, was den Vor- 
teil hat, daB der Werkstoff der Gleitelemente nach tribologi- 
schen Gesichtspunkten optimal ausgewahlt bzw. festgelegt 55 
werden kann. 

Bei Verwendung von kugeiformigen Kontaktflachen 
23/24 zwischen Steckhulse 7 und Gleitelement bzw. Mit- 
nahmeschlinge ist es wegen der flacheren Wolbung der Ku- 
geloberflache schwieriger, einen Druckstab 15' auf der Ku- 60 
geloberflache lagesicher zu zentrieren, insbesondere dann, 
wenn - wie zu empfehlen - der Druckstab mit Spiel zwi- 
schen den Mitnahmezapfen gehalten ist. Deshalb ist es zu- 
rnindest bei nach auBen konvexen, insbesondere kugeifor- 
migen Kontaktflachen zweckmaBig, die Druckstabe mittel- 65 
bar unter Verwendung von Gleitschuhen 19' bzw. 21 aus ei- 
nem gleitfahigen Werkstoff, insbesondere aus Kunststoff 
auf die Umfangswulste 17 aufzusetzen. Die Druckstabe 15' 
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sind an den Stimseiten gradlinig und rechtwinklig auf defi- 
nierte Lange L' beschnitten und mit ihren Enden in die Gleit- 
schuhe 19', 21 eingesteckt. Die Gleitschuhe bilden gernein- 
sam mit den Druckstaben die Funktionslange der Druck- 
stabe. 

Beim Ausfuhrungsbeispiel des Gleitelementes 19 nach 
Fig. 7 ist der Gleitschuh 19' fur den Druckstab 15' in das 
Gleitelement 19 baulich zu einem ringformig geschlossenen 
Bauteil integriert. Die Mitnahmeschlinge 10 wird zunachst 
auBen auf die beiden Gleitelemente jeweils zwischen die 
Fuhrungsborde 22 aufgelegt, womit der gegenseitige Ab- 
stand der beiden gegenuberliegenden Gleitelemente festge- 
legt ist. Die Gleitelemente sind zweckmaBigerweise zuvor 
auf die kugeiformigen Umfangswulste 17 der Steckhulsen T 
axial aufgeklipst worden. Um die Enden des Druckstabes 
15' auch dann noch in die Gleitschuhe einbringen zu kon- 
nen, ist eine axial freiliegende Wandung des Gleitschuhes 
geschlitzt ausgebildet, so daB unter elastischem Aufbiegen 
dieser Wandung das Druckstabende axial in den Gleitschuh 
eingebracht werden kann. 

Bei der Ausgestaltung des Gleitelementes 20 nach Fig. 8 
ist dieses C-formig, d. h. an einer Unfangssteile olfen ausge- 
bildet und der Gleitschuh 21 fur den Druckstab 15' ist als ein 
demgegeniiber gesondertes Bauteil gestaltet. Die Mitnah- 
meschlinge mit den beiden zugehorigen Gleitelementen 20 
und Steckhulsen 7' einerseits und der Druckstab 15' mit den 
beiden Gleitschuhen 21 andererseits konnen jeweils fur sich 
vormontiert und die zuletzt genannte Vormontage-Einheiten 
dann axial zwischen die Umfangswulste 17 der Steckhulse 
eingeschoben werden, wobei das beabsichtigte, weiter oben 
erwahnte Spiel 16 diesen Einklipsvorgang begunstigt. 

Zum Schutz der Gleitstellen vor Schmutzzutritt und zum 
Zusammenhalten der Einzelteile des Gelenkringes 6 zu ei- 
nem in sich geschlossenen und handhabbaren Werkstuck 
sind alle Teile des Gelenkringes in eine gummielastische 
Masse geringer Harte eingebettet und von ihr vollstandig 
umschlossen. 

Patentanspriiche 

1. Wellengelenk zum drehsteifen aber innerhalb ge- 
wisser Grenzen axial und/oder winkelweglichen Ver- 
binden zweier Well en miteinander, 

; - mit an den Enden der beiden durch das Gelenk 
verbundenen Wellen jeweils angeordneten Flan- 
sche mit mehreren, vorzugsweise drei in Richtung 
zum Wellengelenk hin axial abragenden Mitnah- 
mezapfen, wobei die insgesamt vorgesehenen, 
vorzugsweise sechs, gegenseitig auf Liicke ange- 
ordnete Mitnahmezapfen gleichmaBig am Urn- 
fang eines gemeinsamen Teilkreises angeordnet 
sind, 

- mit einem die Mitnahmezapfen untereinander 
drehstarr verbindenden flexiblen, regelmafiig po- 
lygonartigen, vorzugsweise sechseckigen, in den 
Eckpunkten mit Steckhulsen versehenen Gelenk- 
ring, der zwischen den Steckhulsen in sich axial 
elastische verformbar ist, 

- wobei der Gelenkring seinerseits mehrteilig 
durch einen Kranz mehrerer, jeweils zwei benach- 
barte Steckhulsen umschlingender, in sich endlo- 
ser, ovaler Mitnahmeschlingen gebildet ist, die 
auf den Steckhulsen jeweils radial verschwenkbar 
sind, -so daB der Gelenkring in seiner Form gelen- 
kig veranderbar ist, 

dadurch gekennzeichnet, daB im Inneren der ovalen 
Mitnahmeschlinge (8) jeweils. ein geradliniger Druck- 
stab (15) angebracht ist, der an seinen beiden Stirnen- 
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den zumindest mittelbar mit einer an die Steckhiilsen 
angepaBten Stutzrlache versehen ist. 

2. Wellengelenk nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Druckstabe (15, 15') nicht nur in Um- 
fangsrichtung, sondern auch in Axialrichtung zurriin- 5 
dest mittelbar formschlussig auf den Steckhiilsen (7, 7') 
zentriert, d. h. gegen axiales und peripheres Wegrut- 
schen trotz relativer Gleitbewegung in beiden Richtun- 
gen gesichert sind. 

3. Wellengelenk nach Anspruch 1, dadurch gekenn- to 
zeichnet, daB an den gradlinig und rechtwinklig auf de- 
finierte Lange beschnittenen Enden der Druckstabe 
(15') Gleitschuhe (19', 21) aus einem gleitfahigen 
Werkstoff, insbesondere aus KunststofT aufgesteckt 
sind, die gemeinsam die Funktionslange der Druck- 15 
stabe (15') bilden. 

4. Wellengelenk nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Druckstabe (15) aus langfaser-ver- 
starktem Kunststoff gebildet sind, wobei die Langfa- 
sem alle parallel zueinander und zur Langsachse der 20 
Druckstabe (15) liegen und unterbrechungsfrei durch- 
laufen. 

5. Wellengelenk nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB in den Werkstoff der Druckstabe (15), 
insbesondere in deren Faserwerkstoff und/oder den 25 
Matrix-Kunststoff oder in den Werkstoff der Gleit- 
schuhe Partikel eines Fes tschmiers toff es eingemischt 
sind. 

6. Wellengelenk nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die wirksame Lange (L) der Druckstabe 30 
(15) alleine oder - irn Falie von endseitig aufgesteckten 
Gleitschuhen - der Druckstabe einschlieBlich der 
Gleitschuhe (19', 21) so bemessen ist, daB sie den 
Lichtraum zwischen zwei benachbarten Steckhiilsen 
(7, 7') nur mit Spiel (16) ausfullen. 35 

7. Wellengelenk nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB das Spiel (16) der Druckstabe (15) zwi- 
schen zwei benachbarten Steckhiilsen (7) so groB be- 
messen ist, daB sie bei Drehmomentbelastung des Wel- 
lengelenkes (1) sich kraftubertragend erst dann in den 40 
Grund der Umfangsrillen (11) bzw. der Oberflache des 
Umfangswulstes der Steckhiilsen (7) anlegen, wenn die 
Mitnahmeschlingen (8) durch die Drehmomentbela- 
stung bereits bis zu einer bestimmten Umfangskraft be- 
lastet und in Umfangsrichtung elastisch gedehnt sind. 45 
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